
C9泵车电气系统 
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一、电气系统简介 

1. 电气系统总线拓扑图 
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2. 电控柜结构示意图。 

一、电气系统简介 
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3.电控柜控制对象结构示意图 

一、电气系统简介 
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一、电气系统简介 
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4. 三维线束结构示意图 

线路总体布局图     

一、电气系统简介 
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二、臂架控制 

操作方式： 
    当观察到臂架末端上下振动
较大时，向上或者向下推遥控器
最后一个推杆，可迅速将臂架稳
定下来，较少振动。 

1、一键既定技术 
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    通过臂架倾角传感器，实时检测泵车臂架姿态，当臂
架存在干涉的情况下，对臂架干涉的方向进行限制。同时
会有喇叭预警，SYLD主页面有提示信息。 
注：若发现某一节臂架到达某个位置，某个方向动作不了，
很有可能是由于防干涉功能进行了限制，服务工程师应该
先观察这个位置是否会发生干涉，再在SYLD中检查臂架角
度是否正确。 

二、臂架控制 

2、臂架防干涉功能 
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二、臂架控制 

方案 防摆阀控制 
旋转多路阀控

制 

控制效果 

泵车支撑水平 泵车支撑不水平 

未装防摆

阀 

未装 立即制动 差 差 

未装 电流斜坡下降 较好 较好 

加装防摆

阀 

延时3秒制动 立即制动 好 差，向低方向溜 

泵车倾斜越大，

制动时间越小 
立即制动 好 一般 

延时3秒制动 电流斜坡下降 好 
好（须确保平衡阀

压力为1MPa以下） 

3、旋转控制 
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控制方案：          

         考虑到臂架恒定角速度旋转时，臂架末端与转台距离越远，线速度越大，造成

水平摆动量增大，给施工造成极大不变。 

     经试验，对已加装防摆阀的长臂架泵车（60米以上），随着臂架末端与转台

距离增加，降低臂架旋转角速度，水平摆动可起到很好的控制效果，60米、62米泵

车在臂架水平状态，水平摆动量可控制在1米以内。 

二、臂架控制 

3、旋转控制 
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二、臂架控制 

（1）加装防摆阀，并且旋转多路阀电流采用

斜坡下降控制能取到很好的制动效果。 

（2）确保调整平衡阀压力在1MPa以下； 

（3）调整旋转驱动电流下降斜率值为40，多

路阀归位时间大约为2S，效果较好。 

（4）随着臂架末端与转台距离的增加，降低

旋转角速度。结合该控制方法，能取到更好

的效果。 

3、旋转控制 
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    C-9泵车采用模拟量信号对底盘进行调速。其优点为升速速度
快。82#线的调速电压0.5V-4.5V的。并且82#线必须保持0.2V以上
的怠速电压，否则底盘会有速度故障报警。 

电路板升速电路 

三、速度控制 
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三、速度控制 

奔驰底盘接线变更 

 将开关量调速改为模拟量，调速方式与五十铃底盘相同。 
注意巡航信号与原来一样，必须得电。 
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四 泵送系统控制 

1、换向控制传感器 

 安装位置： 

左进 

料   

斗 

水   

箱 

驾 

驶 

室 

SQ1 

SQ4 

SQ3 

SQ2 

注：同一主油缸上两接近开关顺序可反接，但不可将两油缸的接近开关反接； 

以左边油缸为例，两边油缸完全对称 

SQ1 感应块 

SQ5 

SQ6 
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四 泵送系统控制 

接近开关
SQ1,SQ2 

接近开关
SQ4,SQ3 

2、换向控制传感器实物图 
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四 泵送系统控制 

3、泵送电磁阀控制 

 

        主缸换向有高压和增压，由电磁阀DT2控制。DT2只能得电10S 

        摆系统由齿轮泵经充压电磁阀(DT17)给蓄能器供油，由一对电磁阀控制换 

向(DT4和DT5)。 

 

        补油控制：在泵送时，若连通腔油少，则通过补油阀(高压补油DT19，低 

压补油DT18)进行补油处理；若连通腔油多时，则加长换向延时时间。 
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 泵送控制电磁阀得电状态表 

四 泵送系统控制 



18 

四 泵送系统控制 
4、泵送电磁阀位置 

退活塞
阀 

主缸换向
先导阀 

补油阀 

二次增压
DT2 
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四 泵送系统控制 

摆缸换向
阀 

搅拌阀 

水泵阀 

蓄能器充压电
磁阀 
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四 泵送系统控制 

5、蓄能器充压电磁阀控制 

 

          老式液控换向系统：泵送时，充压电磁阀常得电； 

                                             怠速时得电20S失电40S; 

 

 

        C9电控换向系统：泵送时，充压电磁阀常得电； 

                                       怠速时根据蓄能器压力得失电，P大于14MP失电，小于10MP 

     得电; 
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五、附属功能 

1.行驶/泵送切换不成功报警功能 
        行驶、泵送切换不到位时，喇叭以1次/秒的频率鸣响30秒。
行驶、泵送指示灯持续交替闪烁。若中途完成切换，立即停止报警； 
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2.臂架过载保护功能 
    系统检测到臂架有杆腔或无杆腔压力超过设定值，禁止
压力过高臂架对应方向的臂架动作，并在SYLD上提示：“N臂
有杆腔/无杆腔压力过大”。 
    臂架压力设定值可在SYLD进行参数修改——辅助功能页
面中臂架最大压力设定值选项进行选择，默认值为36； 
注：压力传感器断线或短路，会自动关闭该功能。SYLD中若
发现所测压力比实际高很多，可能会导致臂架动作不了，请
拔掉该压力传感。 

五、附属功能 
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3.泵车倾斜工况报警及保护 
（1）取消SYLD中“泵车水平检测”选项； 
（2）泵车发生较大倾斜时（前后倾角>5°或左右倾角>3°）
只允许臂架收回，限制臂架打开。 
（3）水平仪故障时，默认只允许臂架收回，不可打开，但用
户可通过SYLD操作取消该限制，同时SYLD通过黑匣子记录用
户的操作。 

五、附属功能 
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4.臂架倾角零点标定保护 
（1）更换SYMC或SYLD； 
（2）1臂压在到位开关上，自动展臂前检测各臂夹角，与实
际的夹角相差超过10°； 
    以上两种情况下，对臂架零点标定次数进行清零，并禁
止与倾角相关的自动展/收臂、防干涉功能。且遥控器显示屏
闪烁，提示“没有零点标定”。 

五、附属功能 
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5.臂架在一定角度内强制为慢档操作 
         2、3、4、5臂在展开或者时臂架晃动较大，由于臂
架加工误差，导致部分泵车，尤其是长臂架泵车的4臂和1臂
干涉。在臂架打开（小于5°），收回（小于10°）时臂架速
度强制设定为慢档速度； 

 

五、附属功能 
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5.自动憋压（厂内） 
    系统自动憋压：进入SYLD系统憋压页面，系统会自动进
行循环憋压5S，停止2S的操作。自动憋压次数达到设定次数
也会停止自动憋压。 
    臂架自动憋压：进入SYLD臂架憋压页面，操作“开始憋
压”后，操作对应臂遥控器手柄，1-5臂展开到位或者收回到
位后，会自动进行循环憋压5S，停止1S的操作。（此功能暂
未开通，后续将增加） 
     

 

 

五、附属功能 
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6.数据上传功能（厂内） 
（1）泵送系统参数调节1：按“开始工况”后会自动升速憋
压5秒，停止2秒循环操作，并按照大小排量分别将测的主系
统压力值发送到SYLD； 
（2）泵送系统参数调节2：按“开始工况”后选择前、后190
主油泵恒压阀压力下按“开始测量”会自动关闭一个油泵，
进行升速憋压5秒，停止2秒循环操作； 
（3）打水调试：按“开始工况”后，会自动记录各项参数并
上传SYLD，当调试工况改变，会自动更新； 
（4）打水完毕参数登记：打水完毕后，按“开始工况“，会
自动跳到系统参数设置页面，并记录设置的参数； 
（5）主缸憋压次数：系统自动憋压操作。 
 

五、附属功能 
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6.数据上传功能（厂内） 
（6）臂架快档动作时间、臂架慢档动作时间：记录臂架快、
慢档打开或者收回的时间； 
（7）臂架快档PWM参数、臂架慢档PWM参数； 
（8）臂架憋压次数：臂架自动憋压功能； 
注意：（1）同一时刻不能同时进行两项操作，操作一项后，
光标移到另一项上“开始工况”为灰色，要操作另一项，需
先将已激活的项停止。 
（2）主界面上F1、F2同时按4S会自动销毁调试工况界面，且
不可恢复，调试人员严禁进行该操作，入库调试完成后由入
库班在出厂前进行该操作。 
 

五、附属功能 
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主界面 
说明： 
泵车的主工作参数显示，如排量、 

换向次数、主压力等。另外，可
查看故障信息，以方便排故。 

六、显示屏设置 
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设备信息查询 
说明： 

查看泵车的零部件信息。 

如程序版本： 

1.0S：SYMC程序版本 

（实现臂架动作的相关功能）。 

1.0H：华兴控制器程序版本
（实现 

泵送、附属功能等）。 

1.0：SYLD程序版本。 

六、显示屏设置 
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IO点界面 

说明： 
查看电控系统的输入、输出信
号，可用来确认控制逻辑或线
路是否正常。 

六、显示屏设置 
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比例阀电流与油温 

说明： 
查看主油泵电流、臂架旋转电
磁阀电流，可用来确认主油泵
是否工作等。 

六、显示屏设置 
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臂架工况 

说明： 
查看臂架动作电流、油缸压力
等信息，以及直观显示倾角传
感器状态。 

六、显示屏设置 
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主油泵电流值 

说明： 
设置主油泵0、1是否打开。

低压或高压下的最小、最大
值暂未使用。 

六、显示屏设置 
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常规参数设置 

说明： 
设置旋转减速比以及旋转标零
等。提高怠速、节能控制暂未
使用。 

六、显示屏设置 
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换向缓冲参数设置 

说明： 
设置各个排量下的换向缓冲时间。 

C8采用全电控换向，因个体差异或 

使用原因，可能需要手动调节换向 

时的缓冲时间。 

憋压——减少缓冲时间。 

行程变短——延长缓冲时间。 

六、显示屏设置 
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臂架减震电流设置 

说明： 
设置臂架泵的最小、最大电流
值。臂架的减震电流暂未使用。 

六、显示屏设置 
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基本参数设置 

目前111泵车基本用的 

都是63的川崎臂架泵、 

旋转编码器。 
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基本参数设置 

目前的参数配置： 

防高压-无 

防干涉-有 

防倾翻-无 

减震功能-有 

水泵类型-神龙水泵 

智能臂架-无。 
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基本参数设置 

目前需要标零的地方只有2处： 

1、臂架旋转角度校正 

2、臂架倾角标定 

旋转减速比是程序固化的， 

无法更改 
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基本参数设置 

臂架电流设置： 

111泵车臂架是电流型输出控
制： 

参数中380、580 单位是mA

（毫安）。 

一般电流最大值不超过
600mA; 

最小值不低于370mA. 
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基本参数设置 

臂架电流斜率设置： 

111泵车臂架电流斜率设置表

示从遥控器摇杆给出指令开
始每个程序周期（约20MS）
增加的电流值（单位mA），

一直增加到给定值。设置的
越小臂架动作延时越长。一
般设定上升和下降值都在10

以上。根据实际情况设置。 
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故障1：两个温度传感器相差30度；打泵乱换向；遥控切近控后操作

盒按钮无反应。 

原因及对策： 

       华兴控制器端口线路干扰，需对控制器出故障端子拔出重新连接。 

 

 

七、调试故障分析 
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故障2：泵送憋压、撞缸或者熄火 

原因及对策： 

  检查换向接近开关是否正常，若异常更换换向接近开关；检

查换向接近开关线路是否短路或者断路，若异常进行修复；换向延
时时间过长，则修改泵送延时时间。 

 

 

故障3：泵送过程中活塞退不到润滑点。 

原因及对策： 

  换向延时时间过短，修改泵送延时时间。 

 

 

 

七、调试故障分析 
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故障4：主油缸行程变短。 

原因及对策： 

       原因1：液压系统选择错误，在显示屏设置初始参数界面需根据
车型和接近开关个数选择分体式阀块或者一体式阀块。 

      原因2：补油阀不得电或者常得电，检查电气线路或者补油阀有
无卡滞。 

 

故障5：泵送换向次数不够。 

  1、油泵类型选择错误，检查油泵选择与实际是否匹配； 

2、主油泵控制电流过小，增大主油泵控制电流；3、油泵未开启，检
查油泵是否开启。 

 

 

     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

七、调试故障分析 
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附：华兴控制器程序下载说明： 

  华兴控制器程序可以通过SYLD下载了，只需拿U盘和转接
头就可以快速完成。 

  请参见《华兴控制器程序下载工装V1.0使用说明》 
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