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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1 Ergonic Graphic Display - Remonte Control   . 

 

EGD-RC 是遥控器上的显示器。通过 EGD-RC 可以了解机器的工作状态。使用 EGD-RC

的操作元件，在菜单中进行导航和设置。  

 

 

                           注注注注 ————————————————————— 

由于设备配置的不同，下面描述的功能中有些可能 

不会出现在机器上。 

————————————————————— 

 

 

 

EGD-RC 及其操作元件及其操作元件及其操作元件及其操作元件    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

序号序号序号序号 操作操作操作操作/控制元件控制元件控制元件控制元件 功能功能功能功能/意义意义意义意义 

1 旋钮/按钮 功能键：用于选择和调节 

2 EGD-RC 在 EGD-RC 上显示菜单以及可调节的功能 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

菜单操作菜单操作菜单操作菜单操作 

 

显示屏照明  转动功能键，显示屏照明打开。 大概 10秒之后， 照明关

闭。 为了让显示屏照明持续打开， 必须用功能键选中并按

下显示屏上方电灯图标。 

   =〉 电灯图标不会被屏蔽。显示屏照明长开。  

 

                       注注注注 ——————————————————————— 

  显示屏照明需要消耗额外的电流， 这会导致遥控器电

池电量较快的被消耗完。 

 ——————————————————————— 

 

 

菜单转换 各个菜单被以数字形式显示在显示屏上方的菜单行。 

每个数字代表一个固定的菜单。 如果机器上缺省了某

个设备配置， 则不会出现相应的菜单， 其对应的数字

不可视。  

 

 显示的菜单， 其数字会以反视屏形式被显现。 如果要

更换菜单， 必须转动功能键。 当要选择的菜单号码闪

烁， 按下功能键， 则进入到选择的菜单。  

 

 

 

单位显示  压力， 温度和方量的单位可以在电控箱上切换

(bar/Celsius/m³ 或者 psi/Fahrenheit/yd³)。 在

EGD-RC上显示的单位与电控箱上选择的一致。  
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

功能选择 通过编译开关可以在菜单中选择相应的功能。 其中一

些开关带 2个图标， 一些带 3个图标。 具体参见各个

菜单的相关描述。  

 

 

 

 带 2个图标的功能， 其操作如下： 

- 旋转功能键， 选择需要的功能 

=〉选中的功能闪烁 

- 按下功能键， 以便改变设置 

=〉设置被改变 

=〉功能闪烁 

 

 

 

带 3个图标的功能， 其操作如下： 

- 旋转功能键， 选择需要的功能 

=〉选中的功能闪烁 

- 按下功能键， 激活选中的功能 

=〉功能以反视屏形式显现 

- 现在，旋转功能键， 改变设置 

- 按下功能键， 以便保存更改的设置 

=〉设置被改变 

=〉功能闪烁 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.1 菜单结构菜单结构菜单结构菜单结构 以下图形显示的是最完整的菜单结构。 如果机器上缺

省了某个设备配置， 则不会出现相应的菜单， 其对应

的数字不可视。在调试发射器时，首先出现测试画面， 

然后选择菜单 7， 出现“NOT-AUS”字样。  

 

 

 
 

序号序号序号序号 显示显示显示显示 功能功能功能功能/意义意义意义意义 参见页码参见页码参见页码参见页码 

0 测试画面 开机/出现通讯故障时出现此画面 - 5 

1 菜单 1  操作元件 - 8 

2 菜单 2 EPS/EBC 状态 - 11 

3 菜单 3  显示输送压力和输送压力限定 - 15 

4 菜单 4 （不带 EBC） 臂杆停止/选择或存储臂杆速度 - 17 

5  菜单 4 （带 EBC） 显示和存储界限 - 22 

6 菜单 5 缺省  

7  菜单 6 EPS 极限值 - 26 

8 菜单 7  故障 - 27 

9 菜单 8 泵送流量计算 - 32 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.2 测试画面测试画面测试画面测试画面 发生以下情况时，会出现此测试画面： 

 - 打开发射器后几秒 

 - 如果接收器和发射器之间长时间通讯中断  

   

  

 

 

序号序号序号序号 显示显示显示显示 功能功能功能功能/意义意义意义意义 

1 测试画面 开机后/ 通讯中断后 

2 版本 软件版本号 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.3 通用通用通用通用显示显示显示显示画面画面画面画面   在菜单 1， 2， 3中显示了各种不同的功能。  

        

 

序号 显示 功能/意义 

1 菜单行 反视屏显示的数字为当前菜单数，闪烁的数字

表示被选中的菜单。 

2 泵送功能 正泵时，显示此图标。 

3 显示器照明 电灯加大叉的图标：只有在操作过程中， 显

示屏照明才被打开。 

电灯图标：显示屏照明长开。  

4 温度显示， 数字量 液压油温度以数字量形式被显示。 

5 排量，数字量 当前排量以数字量形式被显示。 

6 发动机转速， 数字量 当前发动机转速以数字量形式被显示。  

7 输送压力，数字量 当前输送压力以数字量形式被显示。 

8 显示（只在菜单 1+3） 显示信号强弱 

9 显示 (只在菜单 1+3) 显示电池电量 

10  开关 参见“菜单 1” 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

通用显示画面通用显示画面通用显示画面通用显示画面注意点注意点注意点注意点 

 

显示输送压力 输送压力是由油泵高压计算而得。 在混泥土泵关闭的

情况下， 显示“8888”。 如果通过电控箱限定了输送

压力， 其数值大小以反视屏形式显现。  

      

 

 危险危险危险危险 ———————————————————— 

  尽管混泥土泵已经关闭， 但在输送管中可能仍然

存在相当高的输送压力 （比如， 通过堵头，在高

排量的时候）。所以当你在打开输送管时， 或者无

法从显示器读取输送压力时， 必须要有此方面的

思想准备。  

   ———————————————————— 

 

 

显示排量                        排量是通过冲程时间和输送管的几何数据， 在 100%

填充率的情况下计算而得。 如果关闭混泥土， 显示

为“0”。如果通过电控箱限定了排量， 其数值大小以

反视屏形式显现。  
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.4 菜单菜单菜单菜单 1      菜单 1 中显示了所有可以被打开或关闭的功能。  

 

 

 

序号序号序号序号 显示显示显示显示 功能功能功能功能/意义意义意义意义 

1 显示 参见“通用显示画面” 

2 开关 混泥土泵和安装件的操作元件 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

菜单菜单菜单菜单 1图标图标图标图标  

  注注注注 ————————————————————— 

由于设备配置的不同，下面描述的功能中有些可能 

  不会出现在机器上。缺省的功能会被屏蔽。  

  ————————————————————— 

 

 

  EOC （（（（Ergonic Output Control）））） 

EOC功能可以通过旋钮/按钮-健打开或关闭。  

 

臂杆臂杆臂杆臂杆速度预选速度预选速度预选速度预选 

您可以选择以下臂杆速度 

- 快 = 100%工厂设置 

- 正常 = 50% 工厂设置 

- 用户自定义臂杆速度 

 

存储功能存储功能存储功能存储功能 

此图标显示了“存储”开关 

 

 

          在在在在 EBC 操作下操作下操作下操作下：：：： 

          存储和消除存储和消除存储和消除存储和消除 

          您可以存储和消除设置（比如， 极限值）  

 

           

不在不在不在不在 EBC 操作下操作下操作下操作下：：：： 

        自定义自定义自定义自定义臂杆臂杆臂杆臂杆速度速度速度速度（（（（参见参见参见参见 19页页页页）））） 

        您可以自定义每节臂杆的速度 

- 用左边的图标可以定义最大运动速度 

- 用右边的图标可以定义最小运动速度 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

 

        挤压器挤压器挤压器挤压器 

        您可以通过旋钮/按钮-键打开或关闭挤压器（I/O） 

        - 挤压器开  挤压方向由输送油缸过来 

        - 挤压器关   

        - 挤压器开  挤压方向向着输送油缸去 

 

 

        振荡器振荡器振荡器振荡器 

您可以通过旋钮/按钮-键打开或关闭振荡器（I/O）。只

有在泵送状态下， 振荡器才工作。  

 

 

挤压阀挤压阀挤压阀挤压阀（（（（可选可选可选可选））））                                                

用功能键打开和关闭（I/0）挤压阀。    

当泵停止工作时，挤压阀截断输送管路。 

打开挤压阀时，只要在遥控上关闭泵，也就切断了输送

 管路。一旦再次通过遥控打开泵，挤压阀也将自动打开。 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.5 菜单菜单菜单菜单 2       在菜单 2 中显示了各种操作控制状态。 

          

 
 

序号序号序号序号 显示显示显示显示 功能功能功能功能/意义意义意义意义 

1 显示 参见“通用显示画面” 

2 EPS 状态栏 显示泵送控制状态 

3 EBC状态栏 显示臂杆控制状态 

 

 

 注注注注 ————————————————————— 

如果机器装有 EBC 控制， 当 EBC 被打开， 在

EBC 状态栏中只显示图标。  

  ————————————————————— 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

菜单菜单菜单菜单 2图标图标图标图标 

 

EPS状态栏 在一般情况下， EPS状态栏为空。 只有先得到信息，

相应图标才显现。图标没有固定位置， 是根据出现的

先后， 从左至右的在状态栏中显示。 以下图标可以被

显现： 

 

液压油冷却器液压油冷却器液压油冷却器液压油冷却器 

液压油冷却器打开， 图标显现。 

 

 

挤压器安全开关挤压器安全开关挤压器安全开关挤压器安全开关（（（（RSA）））） 

当挤压器安全开关被激活（栅栏打开）， 图标显现。   

 

 

         

EOC （（（（Ergonic Output Control）））） 

图标显示为 EOC功能被打开或关闭。 

 

 

 

挤压阀挤压阀挤压阀挤压阀（（（（可选可选可选可选））））    

挤压阀功能被打开或关闭， 图标显现。    

 

        

        

料斗液位传感器料斗液位传感器料斗液位传感器料斗液位传感器（（（（可选可选可选可选）））） 

                    如果料斗装满， 图标显现。 

 

 

换向加力换向加力换向加力换向加力 
 

                                       当您打开换向加力阀时，切换后的输送活塞起动较快。

由此运输间歇被缩短，只得到一个最小输出流量间歇。 

                               当您关闭换向加力阀，转换后的输送活塞将较平稳地起

动。这就是说：即使用均匀的压力来运输混凝土，在转

换过程中还是会出现输送间歇。 

 

- 12 - 



 

______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

EBC状态栏  一般情况下， EBC状态栏为空。 只有当一个界限或

预设被保存， 相应的图标才被显示。图标没有固定位

置，是根据出现的先后， 从左至右的在状态栏中显示。 

以下图标可以被显现： 

 

 注注注注 ————————————————————— 

  在 EBC 操作下， 当达到界限（上，下， 支撑转

轴左，支撑转轴右），相应的图标闪烁。   

  ————————————————————— 

 

 上限上限上限上限 

上限被编译。测量范围是从转轴高度到臂杆顶端。 

在 EBC操作形式：“尾胶管运动”（EBC选择开关：

2档）下， 臂杆运动不能超过此界限。  

 

 

         下下下下限限限限 

 下限被编译。测量范围是从转轴高度到臂杆顶端。 

端。   在 EBC操作形式：“尾胶管运动”（EBC选择开关：

2档）下，  2档）下，臂杆运动不能超过此界限。  

 

 

  支撑转轴左界限支撑转轴左界限支撑转轴左界限支撑转轴左界限 

左边界限被编译（基准线左边）。在 EBC操作形式：

“尾胶管运动”（EBC选择开关：2档）下， 臂杆

运动不能超过此界限。  

 

 

         支撑转轴支撑转轴支撑转轴支撑转轴右右右右界限界限界限界限 

  右边界限被编译（基准线左边）。在 EBC操作形式：

“尾胶管运动”（EBC选择开关：2档）下， 臂杆

运动不能超过此界限。  
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   支撑转轴界限支撑转轴界限支撑转轴界限支撑转轴界限 左左左左，，，，右右右右 

左右界限被编译。在 EBC操作形式：“尾胶管运动” 

（EBC选择开关：2档）下， 臂杆运动不能超过此界

限。  

 

   预设预设预设预设 臂杆臂杆臂杆臂杆 1  

 臂杆 1位置形态被预设。在 EBC操作形式：“尾胶管运

动”（EBC选择开关：2档）下， 臂杆 1固定不动。 

 

 

   预设预设预设预设 尾节臂尾节臂尾节臂尾节臂 

 尾节臂位置形态被预设。在 EBC操作形式：“尾胶管运

动”（EBC选择开关：2档）下， 尾节臂固定不动。 

 

 

   预设预设预设预设 臂杆臂杆臂杆臂杆 1 和和和和 尾节臂尾节臂尾节臂尾节臂 

臂杆 1 和尾节臂位置形态被同时预设。在 EBC操作形

式：“尾胶管运动”（EBC选择开关：2档）下， 臂杆

1和尾节臂固定不动。  

 

 

   预设预设预设预设 臂杆臂杆臂杆臂杆 1 和和和和 臂杆臂杆臂杆臂杆 2  

臂杆 1 和臂杆 2 位置形态被同时预设。在 EBC操作

形式：“尾胶管运动”（EBC选择开关：2档）下， 臂

杆 1和臂杆 2固定不动。 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.6 菜单菜单菜单菜单 3   您可以在菜单 3中读取输送压力界限值和实际输送压

力。  

 

 

 

序号序号序号序号 显示显示显示显示 功能功能功能功能/意义意义意义意义 

1 显示 参见“通用显示画面” 

2 输送压力， 模拟量 实际的输送压力会以图形方式显示。 其刻

度标准从 0 到最大。  

3 最大输送压力， 数字量 设置的最大输送压力会以数字形式被显现。 

（参见 Ergonic Graphic Display, 菜单“泵送

设置”）。 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

菜单菜单菜单菜单 3 注意点注意点注意点注意点 

   

显示输送压力  输送压力值由液压油泵的高压计算得出。 如果混泥土

泵关闭， 显示为“8888”。 

 

     危险危险危险危险 ———————————————————— 

  尽管混泥土泵已经关闭， 但在输送管中仍然可能

存在相当高的输送压力 （比如， 通过堵头，在高

排量的时候）。所以当你在打开输送管时， 或者无

法从显示器读取输送压力时， 必须要有此方面的

思想准备。  

    ———————————————————— 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.7 菜单菜单菜单菜单 4 （（（（不带不带不带不带 EBC）））） 在菜单 4 (不带 EBC)中，可以停止臂杆， 选择或编译

臂杆运动速度。 

   

   
 

序号序号序号序号 显示显示显示显示 功能功能功能功能/意义意义意义意义 

1 菜单行 显示的菜单， 其号码被反视屏显示。选择的菜单会

闪烁。  

2 开关 停止相应臂杆 

3 开关 选择臂杆速度 

4 开关 用户自定义臂杆速度 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

菜单菜单菜单菜单 4 图标图标图标图标 （（（（不带不带不带不带 EBC）））） 

 注注注注 —————————————————————  

根据机器配置不同， 某些功能可以缺省。缺省的

功能， 其图标被屏蔽。   

  —————————————————————  

 

 

支撑转轴操作支撑转轴操作支撑转轴操作支撑转轴操作/转动油缸停转动油缸停转动油缸停转动油缸停止止止止 

  支撑转轴运动可以被停止或激活。 

 

 

 

臂杆臂杆臂杆臂杆停止停止停止停止（（（（比如比如比如比如：：：：A-臂杆臂杆臂杆臂杆=臂杆臂杆臂杆臂杆 1）））） 

  每节臂杆都可以被单独停止或激活。  

 

 

 

预选预选预选预选臂杆臂杆臂杆臂杆速度速度速度速度 

  臂杆速度可以被选定： 

- 快 = 100%工厂设置 

- 正常 = 50% 工厂设置 

- 用户自定义臂杆速度 

 

 

存储功能存储功能存储功能存储功能 

此图标显示了“存储”开关 

 

          

 

           不在不在不在不在 EBC 操作下操作下操作下操作下：：：： 

        用户自定义臂杆用户自定义臂杆用户自定义臂杆用户自定义臂杆速度速度速度速度（（（（参见参见参见参见 19页页页页）））） 

        您可以自定义每节臂杆的速度 

- 用左边的图标可以定义最大运动速度 

- 用右边的图标可以定义最小运动速度 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

自定义自定义自定义自定义臂杆臂杆臂杆臂杆速度速度速度速度 

 注注注注 —————————————————————  

  每节臂杆必须分开定义。 

  —————————————————————  

 

 

最大速度编译 

         

� 把“预选臂杆速度”开关调到“用户自定义臂杆

速度” 

� 选择存储功能 

� 按下功能键， 激活存储功能 

� 旋转功能键， 选择图标“最大臂杆速度” 

� 按住功能键不放 

� 通过遥控手柄控制希望编译的臂杆速度， 直到遥

控手柄偏斜最大时的最大速度 

� 首先放开功能键， 然后放开遥控手柄 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

最小速度编译 

 

         

 

� 把“预选臂杆速度”开关调到“用户自定义臂杆

速度” 

� 选择存储功能 

� 按下功能键， 激活存储功能 

� 旋转功能键， 选择图标“最小臂杆速度” 

� 按住功能键不放 

� 通过遥控手柄控制希望编译的臂杆速度， 直到遥

控手柄偏斜最小时的最小速度 

� 首先放开功能键， 然后放开遥控手柄 

 

 

 注注注注 —————————————————————  

  如果定义的最小速度大于最大速度， 系统自动阻

止。 

  —————————————————————  
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

预选臂杆速度 

         

此时， 当您把“预选臂杆速度”开关选到“用户自定

义臂杆速度”， 同时把遥控柄偏斜到最大。 此时臂杆

以刚才编译好的最大速度运动。 如果把遥控柄以最小

角度偏斜， 臂杆以编译好的最小速度运动。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

- 21 - 



 

______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.8 菜单菜单菜单菜单 4 （（（（带带带带 EBC））））   菜单 4中，可以存储臂杆界限。 

 注注注注 —————————————————————  

  只有当机器配置了 EBC 控制系统，并把它打开， 

此菜单才可用。  

  —————————————————————  

            

 

 

 

序号序号序号序号 显示显示显示显示 功能功能功能功能/意义意义意义意义 

1 菜单行 显示的菜单， 其号码被反视屏显示。选择的菜单

会闪烁 

2 子菜单箭头 打开界限存储子菜单（只有在 EBC选择开关 4档

时可见） 

3 上限 显示上限值（由转轴支撑所在高度开始测试） 

4 左限  显示左限值（车子前后基准线开始测试） 

5 右限 显示右限值（车子前后基准线开始测试） 

6 下限 显示下限值（由转轴支撑所在高度开始测试） 

7 EBC 状态栏 存储的界限作为图标被显示。 如果图标闪烁， 表

明臂杆到达界限值。  
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

菜单菜单菜单菜单 4 注意点和图标注意点和图标注意点和图标注意点和图标（（（（带带带带 EBC）））） 

 

界限界限界限界限  如果存储了界限， 其值会在相应的区域显示。 同时，

对应的图标会在状态栏中显示（参见 EBC状态栏）。 左

右界限从车子前后基准线开始测试， 前面车头为 0º。

车子前后基准线的左边为负， 右边为正。 

 

     危险危险危险危险 ———————————————————— 

  存储的界限只有在 EBC 操作：“尾胶管运动”的状

态下被监测。 在其他操作状态下，如果不注意障

碍物， 很有可能产生危险。  

  ———————————————————— 

                          

 

 注注注注 —————————————————————  

  只有在相应的设备安装完成的情况下， 才能进行

左右界限的编译。 不然， 无法显示编译值。  

 

  在界限被存储之前， 只显示当前实际大小（零线

以上的臂杆顶端高度， 基准线左右位置） 

  —————————————————————  
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

EBC状态栏  一般情况下， EBC状态栏为空。 只有当一个界限或

预设被保存， 相应的图标才被显示。图标没有固定位

置，是根据出现的先后， 从左至右的在状态栏中显示。 

以下图标可以被显现： 

 

 注注注注 ————————————————————— 

  在 EBC 操作下， 当达到界限（上，下， 支撑转

轴左，支撑转轴右），相应的图标闪烁。   

  ————————————————————— 

 

 上限上限上限上限 

上限被编译。测量范围是从转轴高度到臂杆顶端。 

在 EBC操作形式：“尾胶管运动”（EBC选择开关：

2档）下， 臂杆运动不能超过此界限。  

 

 

         下下下下限限限限 

 下限被编译。测量范围是从转轴高度到臂杆顶端。 

端。   在 EBC操作形式：“尾胶管运动”（EBC选择开关：

2档）下，  2档）下，臂杆运动不能超过此界限。  

 

 

  支撑转轴左界限支撑转轴左界限支撑转轴左界限支撑转轴左界限 

左边界限被编译（基准线左边）。在 EBC操作形式：

“尾胶管运动”（EBC选择开关：2档）下， 臂杆

运动不能超过此界限。  

 

 

         支撑转轴支撑转轴支撑转轴支撑转轴右右右右界限界限界限界限 

  右边界限被编译（基准线左边）。在 EBC操作形式：

“尾胶管运动”（EBC选择开关：2档）下， 臂杆

运动不能超过此界限。  
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

 

   支撑转轴界限支撑转轴界限支撑转轴界限支撑转轴界限 左左左左，，，，右右右右 

左右界限被编译。在 EBC操作形式：“尾胶管运动” 

（EBC选择开关：2档）下， 臂杆运动不能超过此界

限。  

 

   预设预设预设预设 臂杆臂杆臂杆臂杆 1  

 臂杆 1位置形态被预设。在 EBC操作形式：“尾胶管运

动”（EBC选择开关：2档）下， 臂杆 1固定不动。 

 

 

   预设预设预设预设 尾节臂尾节臂尾节臂尾节臂 

 尾节臂位置形态被预设。在 EBC操作形式：“尾胶管运

动”（EBC选择开关：2档）下， 尾节臂固定不动。 

 

 

   预设预设预设预设 臂杆臂杆臂杆臂杆 1 和和和和 尾节臂尾节臂尾节臂尾节臂 

臂杆 1 和尾节臂位置形态被同时预设。在 EBC操作形

式：“尾胶管运动”（EBC选择开关：2档）下， 臂杆

1和尾节臂固定不动。  

 

 

   预设预设预设预设 臂杆臂杆臂杆臂杆 1 和和和和 臂杆臂杆臂杆臂杆 2  

臂杆 1 和臂杆 2 位置形态被同时预设。在 EBC操作

形式：“尾胶管运动”（EBC选择开关：2档）下， 臂

杆 1和臂杆 2固定不动。 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.9 菜单菜单菜单菜单 6      菜单 6中显示当前实际极限值。  

            

 

 

序号序号序号序号 显示显示显示显示 功能功能功能功能/意义意义意义意义 

1 菜单行 显示的菜单， 其号码被反视屏显示。选择的菜单

会闪烁 

2 最大输送压力，数字量 设置的输送压力极限值以数字量形式被显示 （参

见“泵送设置“） 

3 最大排量， 数字量 设置的排量极限值以数字量形式被显示 （参见

“泵送设置“） 

4 最大发动机转速 显示最大发动机转速 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.10 菜单菜单菜单菜单 7   菜单 7中显示故障警报。 如果没有故障警报， 以下区

域为空。 

 

 

序号序号序号序号 显示显示显示显示 功能功能功能功能/意义意义意义意义 

1 菜单行 显示的菜单， 其号码被反视屏显示。选择的菜单会

闪烁 

2 故障警报状态栏 显示故障警报 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

菜单菜单菜单菜单 7 图标图标图标图标 

 

报扰警报状态栏  一般情况下， 警报状态栏一直为空。 只有当出现警报

时，相应的图标才显现。图标没有固定位置， 按出现

的先后， 从左至右的显示 。可以显示以下图标： 

 注注注注 —————————————————————  

  故障警报的其他相关信息请参见说明：“Ergonic 

Graphic Display“ (电控箱显示器) 

  —————————————————————  

 

 

        高压高压高压高压 

        如果主油泵的压力传感器损坏， 此图标显现。  

 

 

        发动机转速发动机转速发动机转速发动机转速 

如果没有转速信号（比如， 发动机转速传感器损坏）， 

此图标显现。  
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

   液压油过热液压油过热液压油过热液压油过热 

   如果主油泵清洗油管中的温度传感器测到温度为 85ºC

或损坏， 此图标显现。  

 

  

  输出电流警报输出电流警报输出电流警报输出电流警报 

   如果被监视的输出出现错误， 此图标显现。其输出号

码在电控箱的 EGD 上标示。  

 

 

  故障故障故障故障警报警报警报警报 

  如果出现故障，  此图标显现。  

 

 

  

  紧急制动紧急制动紧急制动紧急制动 

  如果按下紧急制动按钮，  此图标显现。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

- 29 - 



 

______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

   

  电磁感应开关电磁感应开关电磁感应开关电磁感应开关 

  如果工作油缸上的某一个磁感应开关损坏，  此图标显

现。  

 

  

  液压油缺失预警液压油缺失预警液压油缺失预警液压油缺失预警 

  如果液压油液位低于最小警戒线，此图标显现。  

 

 

  臂杆故障臂杆故障臂杆故障臂杆故障 

  当“电控箱安全电路”出现故障时，该标记闪烁。 

                                此功能仅仅是一个可选功能,只适用于:布料杆的收放 

形态为“超过驾驶室“的臂架组.并且, 这种臂架组由 

“电控箱安全电路”来实行监测. 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

   

 

 注注注注 —————————————————————  

  只要EBC中一个元件损坏， 就不允许再使用EBC

功能。 不管是空间传感器还是压力传感器损坏， 

EBC 系统都不能再完美的运行。在 EBC 元件损

坏的情况下， 必须在不启用 EBC 功能情况下操作

机器。 在重新使用 EBC 功能前， 必须要让专业

人员来排除故障。    

 —————————————————————  

 

 

  压力传感器压力传感器压力传感器压力传感器 

当 EBC控制系统中的某个压力传感器出现故障， 此图

标显现 

 

 

空间传感器空间传感器空间传感器空间传感器 

当 EBC控制系统中的某个空间传感器出现故障， 此图

标显现 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

1.1.11 菜单菜单菜单菜单 8   菜单 8 显示了泵送计算器。 在此菜单中您可以

读取输出量，目的是，比如记录下在现场的实际

输出量以及维护周期或者总输出量。 

                      

                     

 

 

序号序号序号序号    显示显示显示显示    功能功能功能功能 /  /  /  / 意义意义意义意义    

1 菜单行 显示的菜单， 其号码被反视屏显示。选择的菜单会闪烁    

2 泵送量的额定值 显示泵送量的给定值 

3 泵送量的实际值 显示实际泵送量的值 

4 泵送量的剩余值 显示泵送量的剩余值 

5 开关 打开/关闭泵送计量器（I/0） 

6 冲程数的额定值 显示基于泵送量设定的冲程数 

7 冲程数的实际值 显示实际的冲程数 

8 填充率 显示实际填充率（可于 70% ~ 100% 之间可调） 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

泵泵泵泵送计量器送计量器送计量器送计量器的工作原理的工作原理的工作原理的工作原理           

 

泵送量                                  依据您所设定的填充系数值从输送缸的几何尺寸中计算

出 

泵送量。 

 

        开启/关闭泵送计量器   您可以打开/关闭泵送计量器。当打开泵送计量器，一达

到设 

定的泵送量值，混凝土泵就停止运行。混凝土泵关闭后重 

新打开，泵送计量器也将从输入的设定值开始重新计数。 

 

                           注注注注 ——————————————————————— 

                              在工厂泵送计量器是处于关闭状态的。一旦电气箱没电

（比如熄火），流量计就将返回到工厂设置值。 

                               

                              如果没有预设泵送量额定值，混凝土泵送将在没有预设值

的状态下运作。尽管如此还是会显示泵送量值。根据所设

置的填充系数值计算出该值。 

                              ———————————————————————— 

 

泵送量的额定值                您可以为泵送量预定一个值，达到该值时，混凝土泵关闭。

显示出的泵送量的准确性依赖于驱动缸当前的填充系数。

您输入的填充系数值（%）越准确，显示值就越准确。 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________  

 

预设泵送量额定值               如下预设泵送量的额定值：  

- 旋转 F4,选出额定值 

              ⇒ 额定值在视屏上反相显示。 

    - 按下 F4,激活额定值。 

                                          ⇒ 额定值的第一个阿拉伯数字闪烁。 

      - 旋转 F4，改变第一个阿拉伯数字。 

                                    - 按下 F4, 保存第一个阿拉伯数字的改变值。 

                                          ⇒ 额定值的第二个阿拉伯数字闪烁。 

- 逐次输入后续额定值的阿拉伯数字。 

 

    注注注注————————————————————    

                                如果改变了额定值，实际值和剩余值要调“0”。 

        ————————————————————— 

 

   泵送量的实际、剩余值             在阀第一次转换后，实际值就开始计算实际泵送量。

同时剩余值显示出还需要达到的泵送量。 

 

                                    一旦达到了额定值，要将实际值和剩余值调“0”。 

 

 

   泵送量显示复位                   如下将“泵送量显示值 1 或 2”复位到“0”。 

- 旋转 F4,选出数值旁的箭头 

              ⇒ 箭头在视屏上反相显示。 

    - 按下 F4,激活数值。 

                                          ⇒ 箭头闪烁。 

      - 旋转 F4，数值复位到“0”。 

                                    - 按下 F4, 保存改变后的数值。 

                                          ⇒ 箭头再次在视屏上反相显示。 
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冲程数的额定，实际以及剩余值        通过预设泵送量的额定值以及输油缸的几何尺寸算

出冲程数。这些数值无法进行手动更改。 

                                                                   

 

输入填充系数值                  请您输入与下表相对应的填充系数值，进行泵送量的计

算。 

- 旋转 F4，选出填充系数值。 

        ⇒  箭头将反相显示在屏幕上。 

- 然后按下 F4，激活填充系数值。 

    ⇒  箭头闪烁。 

- 旋转 F4，改变填充系数值。 

- 按下 F4，保存更改值。 

    ⇒  箭头将再次反相显示在屏幕上。 

 

填充系数值表 

 

 

混凝土类型混凝土类型混凝土类型混凝土类型 稠度稠度稠度稠度 颗粒大小颗粒大小颗粒大小颗粒大小 填充系数填充系数填充系数填充系数值值值值 （（（（%）））） 

B 15 KR 32 70 

R 16 82 

8 78 

16 84 
B 25 

KR 

32 83 

16 83 
R 

32 82 

8 75 

16 82 

16/32 84 

B 35 

KR 

32 83 

16 86 
B 55 KR 

32 85 

 

  注 ——————————————————————————————————— 

        在换向比较困难时，填充系数值必须升高 2% 。 

        ——————————————————————————————————— 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________ 

 

 

 

关键词索引关键词索引关键词索引关键词索引 

 

 

在这章中，您可以看到重要的关键词和它所在的页码，它作为标题出现在该

页的左边。该关键词索引是按字母顺序排列出的一些主要概念。这些概念又

细分为相关的次概念，并各自带划线。 
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______________ 通通通通用技术说明用技术说明用技术说明用技术说明_________________ 

E 
EGD-RC: Ergonic Graphic Display-Remote 

Control 

EGD-RC 图标图标图标图标 

- 输出电流警报 -29 

- 旋转运动停止 -18 

- 转轴支撑界限， 左 -13，-24 

- 转轴支撑界限，左和右 -14，-25 

- 转轴支撑界限，右 -13，-24 

- 压力传感器，-31 

- EOC， -9，-12 

- 料斗液位传感器， -12 

- 高压，-28 

- 液压油冷却器， -30 

- 液压油过热， -29 

- 电磁感应开关， -30 

- 臂杆停止，-18 

- 臂杆速度编译， -9，-18 

- 发动机转速，-28 

- 紧急制动， -29 

- 上限， -13，-24 

- 挤压阀，-10，-12 

- 空间传感器，-31 

- 转轴支撑，-10 

- 转轴支撑安全开关， -12 

- 振荡器， -10 

- 存储功能， -9， -18 

- 存储和取消， -9 

- 故障， -29 

- 臂杆故障， -30 

- 高压水泵干燥保护， -12 

- 下限， -13，-24 

- 臂杆速度预选， -9， -18 

- 液压油缺失预警， -30  

- 预设臂杆 1， -14， -25 

- 预设臂杆 1和臂杆 2，-14，-25 

- 预设臂杆 1和尾节臂， -14， -25 

- 预设尾节臂， -14， -25  

 Ergonic Graphic Display – Remote 

Control，，，， -1  

- 通用显示画面， -6 

- 操作元件， -1 

- 菜单 1， -8 

- 菜单 2， -11 

- 菜单 3， -15 

- 菜单 4（带 EBC），-22 

- 菜单 4（不带 EBC），-17 

- 菜单 6， -26 

- 菜单 7，-27 

- 菜单 8， - 32 

- 菜单结构， -4 

- 通讯干扰， -5 

- 测试画面， -5  

F 
远程遥控， Ergonic Graphic 

Display-Remote Control  

 

G 
速度， 参见臂杆速度 

H 
高压水泵干燥保护， -12 

M 
臂杆速度， 用户自定义， -19 

T 
干燥保护， 高压水泵， -12 

U 
用户自定义， 参见臂杆速度 
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